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Le stationnement " ultra-simple™ avec les ultrasons

Les ultrasons sont des ondes mecaniques de periode plus courte que les ondes sonores

audibles . Elles ont ete decouvertes en 1883 par le physiologiste anglais Francis Galton.

Une des nouvelles applications des ultrasons se trouve dans lindustrie automobile, ou I'on
peut les utiliser afin d'éviter les obstacles .

Certains systemes permettent de se garer automatiquement en quelques secondes : toute
place de stationnement parallele a la file de circulation disponible et mesurant au mains un

metre quarante de plus que le vehicule est reconnue par les capteurs a ultrasons qui
permettent de calculer la trajectoire optimale pour effectuer le créneau sans que le
conducteur n‘ait a toucher le volant. .
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On fait fonctionner F'émetteur en mode * Continu* on place les deux récepteurs en face de

'emetteur, cote a cote, comme sur le schema ci-dessous . Les deux signaux sont alors
superposes et confondus. En choisissant une sensibilité verticale de 0,10 V/div et une

sensibilité horizontale de 10 ps/div on obtient l'oscillogramme (1) du signal capté par le
recepteur A dans la page suivante: ' A
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A _ Detection de fa distana ( princpe du vadar

Une voiture est equipee d'un systéme comportant un émetteur et un recepteur d'ultrasons
places cite a c6te a lammiere du véhicule. Lors d'une marche arriere, une salve ultrasonore
est envoyee et reflechie par un obstacle puis detectee par le recepteur t=9,0ms apres
Fémission, la celerite du son etant considérée comme egale a 1200km/h . et l'angle de
retour B=mf15 .
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